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RACING TRACTION CONTROL SYSTEM

RaceTCS jest przeznaczony tylko do uzytku w motorsporcie i nie moze by¢ uzywany
na drogach publicznych.

Niepoprawna instalacja RaceTCS moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia lub
innych komponentéw w samochodzie.

RaceTCS nie odpowiada za uszkodzenia spowodowane nieprawidtowg instalacja.

Przeczytaj Instrukcje przed instalacjg urzadzenia lub skorzystaj z pomocy
profesjonalisty.
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1. Wymagania
Aby RaceTCS byt bezpieczny dla silnika, muszg by¢ spetnione nastepujgce wymagania:

a. Sekwencyjny wtrysk paliwa (jeden impuls na 2 obroty watu)
Wtrysk grupowy jest dopuszczalny w przypadku 2 impulséw na obrét watu
RaceTCS nie obstuguje wtrysku bezposredniego

b. Wtryskiwacze benzyny o wysokiej impedancji (10 omoéw lub wiecej)
Sterownik silnika nie ma detekcji wypadania zaptondw lub funkcja ta jest
deaktywowana. Jesli sterownik silnika ma aktywng diagnostyke wypadania zaptonéw
i RaceTCS bedzie podtgczone, moze to skutkowac zapaleniem kontrolki Check Engine

d. Wtryskiwacze nie sg sterowane PWM

2. Funkcje RaceTCS
a. Utrzymywanie uslizgu két w zadanym zakresie (pomiedzy Min Slip i Max Slip)

¢ Ta funkcja jest aktywna, gdy silnik osiggnie minimalne obroty (Activation
RPM) oraz minimalng predkos¢ pojazdu (Activation Speed). Jesli
ktorekolwiek z két obraca sie wolniej niz ten limit, funkcja kontroli uslizgu nie
bedzie aktywna

e Max Slip | Min Slip definiujg zakres uslizgu, w ktérym uslizg bedzie
utrzymywany. RaceTCS zawsze dazy do utrzymania uslizgu w okolicy Min Slip
, @ MaxSlip oznacza granice, gdzie bedzie osiggane maksymalne ograniczenie
momentu obrotowego. Maksymalne ograniczenie momentu obrotowego jest
ograniczane przez MaxSlipFuelCut oraz krzywg ograniczenia momentu
Power cut curve.

b. Utrzymywanie obrotéw silnika w okreslonym zakresie

e Utrzymywanie obrotéw silnika po ruszeniu — obroty silnika nie przekrocza
wartosci Start RPM, dopoki samochdéd (wszystkie kota) nie przekrocza
predkosci Activation Speed. Ta funkcja ograniczy uslizg kot zaraz po starcie

e Launch Control — jesli czujnik sprzegta jest aktywny (pedat sprzegta
nacisniety), a samochdd sie nie porusza, obroty bedg ograniczone do
warotsci LC RPM. Aby aktywowac te funkcje, wymagane jest zaznaczenie
opcji Enable LC

o Flat Shift — pozwala na zmiane biegdéw bez puszczania gazu. Gdy samochdd
jedzie szybciej niz 25km/h i funkcja ta jest aktywna (Enable FS zaznaczone),
w momencie aktywacji czujnika pedatu sprzegta obroty beda ograniczone do
wartosci FS RPM
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3. Zawartosc zestawu RaceTCS

RacelCS

"
¥

iami

Urzadzenie RaceTCS z akcesor
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Schematy podtaczenia
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e +12 —zasilanie zatgczane zaptonem

e GND ( ground) — podtagczenie do wspdlnej masy (blok silnika, gtowica)

e DiodeOut

O

O

Wskazuje aktualny Preset RaceTCS. Kiedy zmieniasz pozycje potencjometru, dioda
LED bedzie wskazywata wybrany Preset iloscig mrugnieé. 1 mrugniecie — Preset 1, 6
mrugniec — Preset 6. Gdy RaceTCS nie jest aktywny, diode swieci na state. Dioda
powinna byé podtgczona do wyjscia DiodeOut negatywnym pinem, pin dodatni
zasilany jest z +12V

Kiedy RaceTCS jest aktywny i zostanie wykryty uslizg két, dioda LED zacznie mrugac

W przypadku podtgczenia do kontrolki hamulca recznego (DiodeOut do styku przy
hamulcu recznym), RaceTCS bedzie wskazywat wybrany Preset lub aktywnosé¢ na
desce rozdzielczej

Wyijscie moze by¢ uzyte jako cyfrowe wyjscie PWM wskazujgce wybrany Preset jak i
aktualne ograniczenie momentu obrotowego. 1000us oznacza Preset 1, 950us —
Preset 2, 900us — Preset 3, 850us — Preset 4, 800us — Preset 5, 750us — Preset 6,
700us - nieaktywny. Wypetnienie PWM oznacza % ograniczenie momentu, 0% PWM
=0% ,90% PWM = 100% ograniczenia momentu

e Clutchln — wejscie sygnatu sprzegta. Jest wymagane do uzycia funkcji Flat Shift lub Launch
Control. Clutchln obstuguje 4 rodzaje sygnatéw:

O

O

0 — sprzegto wcisniete zwiera do masy
1 — sprzegto puszczone zwiera do masy
2 — sprzegto wcisniete zwiera do +12V
3 —sprzegto puszczone zwiera do +12V

Clutchln moze by¢ uzyte jako wyjscie sygnatu 0-5V (PWM 1 kHz). Wskazuje %
ograniczenie momentu obrotowego (0V-0%, 4.5V-100%)

e FrontlLeft — wejscie sygnatu predkosci kota przedniego lewego

e FrontRight — wejscie sygnatu predkosci kota przedniego prawego

e Rearleft — wejscie sygnatu predkosci kota tylnego lewego

e RearRight- wejscie sygnatu predkosci kota tylnego lewego

Sygnaty ABS — najtatwie]j znalez¢ sygnaty przy wtyczce pompy ABS. Kazdy czujnik (z reguty)
podtgczony jest 2 przewodami. W przypadku czujnika VR jeden jest zwarty do masy (czasem
wymaga to wtgczenia zaptonu), a drugi jest sygnatowy. Sygnatowy jest wejsciem do RaceTCS.
Czujniki VR byty stosowane gtdwnie w samochodach przed 2000 rokiem. W przypadku
czujnikdw Hall zmienne napiecie moze by¢ albo na przewodzie masowym, albo na zasilaniu.
Sygnaty cyfrowe bez koniecznosci uzywania dodatkowego rezystora wystepujg np. w Nissanie
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350z, Saabie 9-3 2003+, Mazda MX5 MK3. Niektére samochody (jak BMW E46, Ford
Mustang) wymagajg wlutowania rezystora 1000hm na sygnale masowym. Wystepujg tez
czujniki Hall 3 przewodowe. 2 przewody to masa i zasilanie, a trzeci to sygnat.

Do podtaczenia sygnatow czujnikow kot uzywamy przewoddw ekranowanych lub skretki!

e GND (Power) — wejscie masowe do zasilania tranzystoréw. Jest wewnetrznie potaczone z
masg urzadzenia, ale ze wzgledu na bliskos$¢ do tranzystoréw prad do sterowania
wtryskiwaczami ptynie gtéwnie przez te wejscia. Uzyj przewoddw 1 mm? podtgczonych do
wspdlnej masy na bloku silnika lub gtowicy.

Nigdy nie uruchamiaj urzgdzenia RaceTCS bez podtgczonych mas GND power. Uruchamianie
urzadzenia bez tych mas moze poskutkowaé uszkodzeniem urzadzenia!l

e |njOutl-8 — wyjscia wtryskiwaczy (masa). Podtgcz tu przewody idgce do wtryskiwaczy. Uzyj
przewodéw 0.5mm?

e Potln —wejscie potencjometru (10k Ohm). W przypadku RaceTCS potencjometr uzywa tylko 2
pindw, poniewaz pracuje jako regulowany rezystor. Potencjometr posiada 11 pozycji, kazda z
nich wybiera inny tryb pracy urzadzenia:

Pozycja 1-2: Preset 1

Pozycja 3: Preset 2

Pozycja 4: Preset 3

Pozycja 5: Preset 4

Pozycja 6: Preset 5

Pozycja 7: Preset 6

Pozycja 8-11: RaceTCS nieaktywny

Gdy potencjometr jest odtgczony, domysinie wybierany jest Preset 1.
Kazda zmiana Presetu wskazywana jest przez mruganie diody LED.

W przypadku nieprawidtowej pracy potencjomeru (zle wybiera pozycje) uzyj funkcji kalibracji
potencjometru (opisana w dziale konfiguracji).

e InjIn1-8 — wejscie sygnatu wtryskiwaczy (masowy sygnat z ECU)

Wityczki dotgczone do RaceTCS sg odigczane. Upewnij sie, ze wszystkie podigczone
przewody s3 dobrze wpiete we wtryczke. Wtyczki s3 samozatrzaskujace. Uzyj gotych (nie
pocynowanych) przewodéw miedzianych. Aby prawidiowo wpia¢ przewdd, zdejmij ok
10mm izolacji i wcisnij przewod w otwor wtyczki. Pociagnij przewdd, aby upewnic sie, ze
przewdd jest bezpiecznie zatrzasniety we wtyczce. Obrazy pomocnicze sg w sekcji FAQ
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4. Logika dziatania RaceTCS
RaceTCS dziata w 2 trybach:

a. Ogranicznik obrotéw
e Sprzegto wcisniete
1. Samochdd stoi — Launch Control (jesli aktywowany w
oprogramowaniu)
2. Samochdd porusza sie (>25km/h) — Flat Shift (jesli aktywowany w
oprogramowaniu)
e Sprzegto nie wcisniete
1. Predkosc samochodu ponizej Activation Speed — ograniczenie
obrotéw do Start RPM
b. Ograniczenie uslizgu kot
e Predkos¢ samochodu powyzej Activation Speed i obroty silnika powyzej
Activation RPM - ograniczenie momentu zalezgce od uslizgu
1. udlizg <= Min Slip - 0% ograniczenia momentu
2. uslizg >= Max Slip - 100% ograniczenia momentu (lub Max Slip fuel
cut lub Power cut curve, zaleznie do tego, ktdra wartosc¢ jest

mniejsza)
3. Uslizg powyzej Min Slip — ograniczenie momentu zalezne od
warunkéw
aunch control rpm
(clutch pressed)
wheel slip control
JES } >
I I I Vehicle speed [km/h]
0 25 Activation P

speed (set via PC app)
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5. Aplikacja PC — RaceTCS Configurator

RaceTCS Configurator jest przenoéna aplikacjg (nie wymaga instalacji). Sciggnij aplikacje w
formacie .zip (http://racetcs.com/files/RaceTCSConfiguratorV2.zip), rozpakuj na komputerze i
z utworzonego folderu uruchom RaceTCSConfiguratorV2.exe

. Firrnware
| Logs
. Presets
- RaceTC5Configuratory2.exe
i3 RaceTCSConfiguratorV2.exe.config

BB RaceTCS Configurator V2 App: 2021-04-19 Firmuware: =8 Ech F= Below this RPM
File  Help ) . . . . {Slip Control is inactive
- Every preset has i's own settings. Preset is selectable via potentiometer. /
Config | Logging |
Presets F
Current preset 1 - tiscatinn
sie (65 2] [ [ [1 [2] @ Siw [o68 2] [ 2] [la 5] [AeietenfPM o001
device device = = = | = = -
[ | '\ Activ. speed [km/h] 20 B i
cira Rallout [cm) 202 Rallout [cm) 202 peed [km/h) = At_)ove this S_pe_ed
Liog, o . | o . Starl RPM 4000 = | | Slip Control is inactive
BPM divider 1 | |Tire diameter E43mm 25,3 | Tire diameter  543mm 25,2 Dectiv. speed (k) 0 =M Slip range within which
Invert LED aulput | | 485 toothoount. (34 |5 \ | 4BS oothcont [#1 Slp-sontiol torque reduction is active
Minimun Slip [%] 30
Clutch config -

D
(w]
o
=z
g
o
=
E3
a
o
B

| AMinimum speed diff is

Maximum Slip (%] 280 added before slip is

Output 0-5% clutch

= :
) Minirmurn speed difft 1 5 calculation
AntiTheftE nabled ol M slip fuel cut 50 B Fuel cut limits for Slip
Is P 0 Max FPM fuel ot 80 B and RPM control
LCAFS always on O see [z 2] [ =15 |2 Siee |5 1= 35 12 g 1= [0 2m = E[IJDk\Semnngf
ABS ref val. () 000 o Felout [on] Rl o1 FID period {rs) ] = L i - c_og |cxe|nt5| ;
allout fem] - 202 allaut feml - 202 - period - calculation
Staged i, None = K i i
[T Tire diameter 643mm 253" Tire diameter B43rm 25.3" i = ‘Dl‘?ﬂf_’d TIO[ land D I
AR5 signal diagrosti - . < = imit - | maximum value
sianal dagnostiss ABS tooth court (42 5 ABS tooth count (42 15 Cloich Clutch related .
LED function LED - utch related settings
Enable LT
L Copy presats l;‘ Launch Control (LC)
ow whes taoth count = LC RPM 4500 5 -
P Current to all except sip l Current wheels to all L1 Flat Shift (FS)
'awer cut curve Enable FS = Clutch delay - defines
5.10,20,30,40,50,60,75 FlatShift RFt 5000 = delay before torque
Clutch Delay ms 0 £ reduction can be applied
Global settings I”'”‘ — — Ignore injection pulse
common for all presets grere ini s 5 E T e for RPM
“whelded diff margin[%] 0 = for drag
]

Use slower driven wheel / Use slower driven wheel
for slip calculation. By default
faster driven wheel is used

Aplikacja PC wymaga .Net framework 3.5 (Windows 7 lub wyzsze posiadaja to w
pakiecie)

Kazda opcja aplikacji posiada pomoc — utrzymaj myszke nieruchomo nad dang opcja,
a pojawi sie chmurka z opisem

Minimum RPM, below which TCS is completely off J

Activation R 2000 =

Activation speed |25

4k
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a. Aplikacja PC stuzy do konfiguracji RaceTCS. Najwazniejszym parametrem sg rozmiary
kot iilos¢ zebdw czujnika predkosci két. Aby zweryfikowaé poprawnosc ustawienia,
wiacz logowanie (zaktadka Logging) i przejedz samochodem na prostej drodze.
Predkosci két kazdego kota powinny by¢ niemal identyczne. Zweryfikuj predkosci kot
z licznikiem samochodu lub licznikiem GPS

b. Logowanie (Logging) — aby zacza¢ logowanie, nacisnij ikonke start. Aktualne odczyty
beda wyswietlane na zywo. Kazdy log jest automatycznie zapisywany do katalogu
Logs. Kazdy log jest w oddzielnym pliku, a nazwg pliku jest data | godzina rozpoczecia
logowania. Logi mozna wysyta¢ do support RaceTCS w celu pomocy w konfiguracji.
Kanaty loga mogg by¢ aktywowane/deaktywowane przez nacisniecie nazwy kanatu
myszka.

ﬂ RaceTCS Configurator W2 App: 2021-04-19 Firrnware: EI@

File  Help

Loaging

\a ;’,4 \j @’ Log Path

nt

EFH 6781
Front Left km/h 60,0
Front Right km/h 60,0
Fear Left km/h 50,3
Fear Right km/h 50,5

tors in ooooooln

1L ooooooln

x 1L oooooooo

s |
M Wl by Tim 103,675

II| _-N_,"'-“'w, I"'K\ e ST click to toggle channel
| .Jl/" T ™, -~
I

39 100,739 101,539 102,339 103,139 103,939 104,739 105,539 106,339

c. Read from device — odczytuje ustawienia z urzadzenia

d. Save to device — zapisuje ustawienia do urzgdzenia | restartuje RaceTCS. Krotka
przerwa w dziataniu silnika moze by¢ zaobserwowana.

e. Menu File - Save/Load settings — Zapisuje/odczytuje ustawienia RaceTCS na dysku
komputera
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6. Konfiguracja RaceTCS

Aby poprawnie skonfigurowaé RaceTCS, wykonaj nastepne kroki:
a. Uruchom aplikacje PC

b. Weczytaj ustawienia dla Twojego samochodu (File-> Load settings), lub uzyj
domysinych

-

= RaceTCS Configurator V2

. || BMW E36.3tml

| File | Help || Mazda RX¥8.xml
Save settings | || Missan 350zxml
Load settings

|| Opel Speedster na dutch.xml

Firmware update || Opel Speedster turboxml

Reset pot calibration Seat Ihiza Gkaxml
Exit

|| Testxml

c. Skonfiguruj rozmiary kot, jesli Twoj samochdd ma inne, niz w domysinej konfiguraciji.
Upewnij sie, ze te ustawienia zmieniasz dla kazdego z 6ciu presetow. Mozna
skopiowacd ustawienia kot danego presetu na pozostate klikajgc przycisk Current
wheels to all. Przycisk Current to all except slip kopiuje wszystkie ustawienia danego
presetu na inne poza Minimum Slip, Maximum Slip i Minimum speed diff.

d. Zapisz ustawienia na dysk klikajac File->Save settings. Mozesz teraz zamkng¢
aplikacje i uzy¢ zapisanych ustawien w przysztosci.
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e. Kiedy podtaczysz komputer do RaceTCS po raz pierwszy, przekre¢ kluczyk w pozycje

zaptonu, wczytaj uprzednio zapisane ustawienia z dysku i nacisnij “Save to device”.

Spowoduje to zapisanie ustawien do urzgdzenia, co zostanie potwierdzone
komunikatem:

T

Save settings success

f. Jesli RaceTCS nie ma zasilania lub nie jest poprwdnie podtgczone do komputera, przy

prébie zapisu pojawi sie komunikat:

o=

Unable to connect. Check if device is connected to a working COM port

Kolejng przyczyng moze by¢ problem ze sterownikami USB. Rozwigzywanie tego
problem opisane jest w sekcji FAQ.

g. Jesli ustawienia zostaty poprawnie zapisane do urzadzenia, mozesz zweryfikowaé
poprawnosc ustawien. Przejdz do zakfadki Logging | uruchom logowanie.

ﬂ RaceTC5 Configurator W2

File  Help
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Powinienes widzie¢ dane logowane na zywo na wykresie. Logi sg automatycznie
zapisywane w katalogu Logs.

. Firrmware
. Logs
J Presets
| channelsxml
ﬂ RaceTCSConfiguratorV2.exe

B RaceTCS Configurator V2 App: 2021-04-30 Firmware: =

File Help

REM 0
Front Left kw/h 0O,
Front Right km/h 0,
Bear Left km/h 0,
Bear Right km/h 0O,
Fuel cut % 0

cooo

click to toggle channel

M-
iR “

. 1 [
0 0,800 1,500 2,400 3,200 4,000 4,800 5,600 €, 400

< [

h. Teraz mozesz uruchomic silnik i zrobi¢ jazde testowga. Upewnij sie, ze predkosci kot sg
poprawnie odczytywane i wskazania predkosci sg identyczne na kazdym kole, gdy
samochdd jedzie w linii proste;j.

.
BB RaceTCS Configurator V2 App: 2021-04-30 Firmuware: [E=REen
File Help
Logging

REM 3016
Front Left Jm/h 50,3
Front Right Jm/h 50,3
Rear Left km/h 43,3
Rear Right km/h 50,3
Fuel cut % 0

click to toggle channsl

hssasan R NRENI N RN

16 48,816 43,616 50,416 51,216 52,016 52,816 53,616 54,416
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i. Jesli réznice predkosci két sg wieksze niz 1%, sprawdz poprawnos¢ ustawien rozmiaru
kot i liczby zebdw czujnikéw predkosci két. Pamietaj, ze zmiany trzeba zastosowaé do
kazdego z 6ciu presetéw. Duza rdznica zuzycia bieznika opon moze wynosi¢ nawet
1%

Obraz ponizej przedstawia Zle ustawione rozmiary kot

BB RaceTCS Configurater V2 App: 2021-04-20 Firmware: [EESE)
File  Help
Logging

-
Log Path:
RE

REM 2572
Frent Left km/h 42,8
Front Right Jm/h 43,0
Rear Left km/h 45,5
Rear Right kw/h 45,5
Fuel cut % 0

click to voggle channel

73 85,073 85,6873 86,673 67,473 88,273 89,073 89,873 50, 673

j. Jednym z mozliwych btedéw konfiguracji jest zte napiecie odniesienia czujnikow
predkosci két. W przypadku czujnikdow VR poskutkuje to wykrywaniem predkosci kot
dopiero przy duzej predkosci pojazdu. W przypadku czujnikow Halla sygnat moze by¢
niepoprawny jak na obrazie ponizej:

B RaceTCS Configurator V2 App: 2021-04-30 Firmware: S | E |

File Help

REM 2441
Frent Left kmv/h 40,8
Front Right km/h 40,5
Rear Left km/h 40,5
Bear Right km/h 20,0
Fuel cut % 0

click to toggle channel

|
u MM u I

11 29,411 29,511 29,611 29,711 23,811 29,511 30,011 30,111
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k.

Jesli wszystkie ustawienia wygladajg na poprawne, moze
biegu tak, aby spowodowa¢ uslizg két. Uslizg i wycinanie

sz przyspieszy¢ na niskim
momentu powinno by¢

widoczne w logu. Réznice predkosci kot napedzanych i referencyjnych powinny byé

rozne (niebieskie linie wykresu), wykrycie uslizgu bedzie
procent ograniczenia momentu linig zielona:

wskazywane rézowg linig, a

RaceTCS Configurator Y2 App: 2021-04-19 Firmurare:
File  Help

Longing

[E=1 Bl

A EoRs

2

a7 312,687

313,497 314,287

4 [l

315,087 315,887 316,687

A Bt
|

RPH 3727
Front Left km/h 61,3
Front Right km/h 61,8
Rear Left ku/h 59,0
Rear Right km/h 57,3
Fuel cut % o

slip detected O

317,487 318,287

Poprawne ustawienie obrotéw startowych Start RPM i Launch Control wymaga kilku
prob. Najlepiej przyspieszy¢ na 1szym biegu od 1000 obrotdéw i sprawdzié¢ w logu,
kiedy samochdéd gubi trakcje. Na przyktadzie ponizej dzieje sie to w okolicy 3500
obrotéw, wiec ustawiliémy Launch Control na 3700 obrotdw, a obroty startowe Start

RPM na 3300.

BB RaceTCS Configurator V2 App: 2021-04-30 Firmuware:

. e

File Help

Logaing

f2

=

REM 3504
Frent Left kw/h 30,8
Frent Right km/h 31,5
Rear Left km/h 29,0
Rear Right km/h 28,8
Fuel cut % [

click to toggle channel

84 114,384

114,784 115,18¢ 115,584 115,984 116,382

116,784 117,188

i — —
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m. W przypadku naszego samochodu przy 3700 obrotéw dla Launch Control uzyskujemy
okoto 0.5 bara dotadowania, co daje wystarczajgcy moment do startu. Gdy sprzegto
zasprzegli, ograniczamy obroty do 3300 Start RPM. Przy 3300 samochéd ma predkos¢
28km/h. Dlatego ustawiliémy predkosc aktywacji Activation Speed na 24km/h. Przy
tej predkosci limit Start RPM przestaje by¢ aktywny i RaceTCS przechodzi w tryb
ograniczania uslizgu kot. Obroty Launch Control powinny by¢ na tyle wysokie, zeby
silnik po ruszeniu miat wystarczajgco duzo momentu na zerwanie przyczepnosci.
Dodatkowo w celu jak najlepszego startu, obroty startowe StartRPM powinny by¢

n.

ustawione najnizej, jak to mozliwe, gdy silnik jest w stanie utrzymac lekki uslizg koét.

BB ReceTCS Configurator V2 App: 2021-04-20 Firmware: =NESR X
File Help

=
Log Path:
2[R0 -

Launch Control 3700

i

78,279

79,079

iE
<

Car starts to move
front wheels maintain speed

Rear wheels are acceleraf

Start RPM

MMM

|
o

~“setto 24km/h

RPM conirol t

N

o
Activation spes

/", Correct switch

L

ng

\
(.

d

lfrom

Slight wheel spin

maintained all the time

”’/M“"“j
‘ |

REM 2988
Frent Left lm/h 24,8
Front Right km/h 25,3
Rear Left km/h
Rear Right km/h
Fuel cut %

10,2
10,8

click to toggle channel

83,879

Jesli ustawisz obroty Launch Control zbyt nisko, wtedy start bedzie wolny i silnik sie
zdtawi. Dodatkowo obroty startowe Start RPM powinny by¢ przynajmniej 5%
wieksze, niz obroty silnika dla predkosci aktywacji Activation Speed. Jesli przy
predkosci aktywacji ustawionej na 24km/h mamy 2800 obrotow (bez uslizgu na
1szym biegu), to obroty startowe StartRPM ustawiamy na 3100 lub wiecej. W
przeciwnym wypadku przetgczenie z kontroli obrotéw na kontrole uslizgu bedzie

mato ptynne.

Na obrazie ponizej pokazana jest sytuacja zbyt niskich obrotéw Launch Control i
StartRPM. Silnik ma za mato momentu na dynamiczny start i obroty mocno spadaja
po zasprzegleniu sprzegta.
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.
B RaceTCS Configurator V2 App: 2021-04-30 Firmuware: [E=RrEE
File Help
Logging

Log Path:
:

REM
Front Left Jm/h 1
Front Right lm/h 16,0
5 Rear Left km/h 10,0
Rear Right km/h 10,3
Fuel cut %

Launch Gontrol RPM
set to 2200

M

Not enough torque ,,'U"

to maintain slip ~ click to toggle chanmel
”

(SRBEEERE R

30 44,080 44,880 45, €30 46,480 47,280 48,080 48,880 43,680

0. Menu File->Reset pot calibration — jesli zmiana presetow potencjometrem jest
nieprecyzyjna, mozesz zresetowac kalibracje potecjometru. Przekre¢ potencjometr
na ostatnig pozycje po prawej i zresetuj kalibracje wybierajgc z menu File->Reset pot
calibration

p. Wczytywanie domysinej konfiguracji —w momencie gdy aplikacja PC jest
uruchamiana, szuka konfiguracji w pliku default.xml w katalogu Settings. Jesli ten
plik nie istnieje, wczytywane sg poczgtkowe ustawienia fabryczne. Jesli zapiszesz
swoje ustawienia jako default.xml w katalogu Settings, ustawienia te bedg zawsze
wczytywane przy uruchomieniu aplikacji PC.
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7. Aktualizacja firmware

Aby zaktualizowac firmware, wybierz z menu File ->Firmware update oraz plik firmware z
katalogu Firmware. Zlelony pasek postepu wskazuje etap akutalizacji. Silnik musi by¢
wytgczony, aby aktualizacja mogta zostaé przeprowadzona

-

ot FirmwareUpdate

Initizlizing bootloader...
Bootloader initialized
Uploading fimware

Strona 18




RaceTCS V2 Instrukcja uzytkownika 2024-05-13

8. FAQ
a. Jak uzywac wtyczek RaceTCS?

= Wtyczki sg wyjmowane w celu fatwiejszej instalacji przewoddw.
Zabezpieczenie przed wypadnieciem wtyczki zapewnia ciasne pasowanie na
wcisk. Aby poprawnie zabezpieczy¢ przewdd we wtyczce, zdejmij ok. 10mm
izolacji z przewodu i wci$nij miedzane zyty przewodu w otwor. Nastepnie
pociagnij przewdd, aby upewnic sie, ze jest zablokowany. Nie skrecaj zyt
przewodu ani nie pokrywaj cyng przed wcisnieciem we wtyczke. Aby
wyciggnac przewdd z wtyczki, nacisnij pomaranczowy przycisk blokady nad
przewodem (Srubokret lub dtugopis) i wyciggnij przewéd.

b. Jak podtaczyé 2 przewodowy czujnik Hall do RaceTCS w samochodzie bez ABS?

= Schemat dla tej sytuacji znajduje sie ponizej. Najczesciej poziom napiecia ABS
dla czujnikow Hall wynosi 1V.

c. Jak podtaczy¢ czujnik VR do RaceTCS w samochodzie bez ABS?

= Schemat znajduje sie ponizej. Dla czujnikdéw VR napiecie odniesienia wynosi
ov.

d. Jak podtaczy¢ 3 przewodowy czujnik Hall do RaceTCS w samochodzie bez ABS?

= Schemat znajduje sie ponizej. W tej sytuacji napiecie odniesienia ABS
powinno wynosic 2.5V.

e. Wszystko wyglada na dobrze skonfigurowane, ale RaceTCS nadal nie ogranicza
uslizgu

= Upewnij sie, ze czujnik sprzegta jest skonfigurowany poprawnie. Sygnat
sprzegta w logu powinien mie¢ wartosé 0, gdy pedat sprzegta nie jest
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nacisniety. W przypadku nacisnietego pedatu sprzegta sygnat powinien
wynosi¢ 1. Pokazane to jest na obrazach w sekcji 6 (kanat Clutch pressed)

+12V (gmition)

GHD

Rear right
Rear left
Front right
Front left

GMND{power)
GHD{power)

+12 =

|

F chlm

e T v
=

3 wire hall 2 wire Hall sensor

12 D
Signal 100R 3 u

EHD . 2 wire VR Sensor

GND GND

)

Podtaczenie czujnikéw do RaceTCS bez pompy ABS

f. Jak podtaczy¢ 2 przewodowy czujnik Hall do RaceTCS w samochodzie z pompg ABS?

Nalezy sprawdzi¢ poziom sygnatu na przewodzie masowym czujnika
woltomierzem. Przy delikatnym ruchu kota sygnat powinien zmienia¢ poziom
np. z 0.8V na 1.5V. Jesli sygnat ciggle wynosi OV, nalezy zainstalowac rezystor
100R dotgczony do zestawu RaceTCS na przewodzie masowym i powtérzyc
pomiar. Instalacja rezystora jest wymagana w wielu nowych samochodach.
Schematy dla tej sytuacji s3 umieszczone na stronie 5.

g. Jak podtaczy¢ 2 przewodowy czujnik VR do RaceTCS w samochodzie z pompg ABS?

Znajdz, ktory z 2 przewoddw czujnika ma zmienne napiecie. Mozna do tego
celu uzy¢ oscyloskopu i pokrecié kotem. Drugi przewdd (nie sygnatowy)
czesto ma potgczenie z masg (wymaga wtgczonego zaptonu). Przewdd
sygnatowy jest podtgczany do wejscia RaceTCS. Uzyj przewodu
ekranowanego, w ktorym ekran tylko z 1 strony jest podpiety do tej samej
masy, co masa RaceTCS. Niektdre czujniki majg inne napiecie spoczynku niz
0V. W takim przypadku musisz sprawdzi¢ metodg préb i poziom napiecia
spoczynku i to napiecie ustawic jako napiecie ABS w konfiguracji RaceTCS.
Zmieniaj napiecie odniesienia ABS w ustawieniach i obserwuj, czy predkos¢
wykrywania sygnatu w logu sie zmienia. Ustaw takg wartos¢, aby predkosc
wykrywania byta najnizsza.
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h. Aplikacja PC nie tgczy sie z RaceTCS

= RaceTCS wymaga zasilania +12V aby dziata¢. Sprawdz, czy podczas
podtaczania przewodu USB do komputera pojawia sie dodatkowe urzadzenie
w Menedzerze urzadzen w systemie Windows, w kategorii Porty COM

% Device Manager
File Action View Help
e m HEIBE

| Audio inputs and outputs
% Batteries

| Biometric devices

0 Bluetooth

® Cameras

& Computer

e Disk drives

& Display adapters

* Firmware

@ Mice and other pointing devices
[ Monitors
[ Network adapters
~ B Ports (COM & LPT)
ﬁ Standard Serial over Bluetooth link (COMT)

(Comg)
8 USB Serial Port (COM4)

=l Print queues
—_—

Jesli port sie nie pojawia, sprawdz czy w urzadzeniach USB pojawia sie
konwerter USB i czy w opcjach tego konwertera zaznaczona jest opcja Load
VCP

i
File Action View Help
e E HRE EXE

3 Batteries USB Serial Converter Properties x
| Biometric devices

) Bluetooth General Advanced Power Management Driver Detals Events
® Cameras
[ Computer EE 5B Sersl Converter
= Disk drives
L;;‘ Elsplay adapters Corfiuration
irmware
@ Human Interface Devices Use these seftings to overide nomal device behaviour.

3 Imaging devices
= Keyboards
@ Mice and other pointing devices Trable Solective Suspend
[ Monitars
[ Network adapters
& Ports (COM & LPT)
= Print queues
[ Processors
B Security devices
[3 Sensors
2 Smart card readers
¥ Software components
B Software devices
i Sound, video and game controller

5

Gy Storage controllers
i System devices Cancel Heip
~ § Universal Serial Bus controllers
§ Generic USB Hub
Intel(R) USE 2.0 eXtensible Hest Controller - 1.0 (Microsoft)
Intel(R) USB 3.1 eXtensible Host Controller - 110 (Microsoft)
Realtek USE 2.0 Card Reader
USB Composite Device

USB Composite Device
USB Composite Device
USB Composite Device
USB Composite Device
USB Root Hub (USE 3.0)
USB Root Hub (USE 3.0)

[[§_UsE Serisl Converter

Jesli urzadzenie nie jest wykrywane, sprobuj zainstalowac sterowniki ze
strony producenta konwertera USB: https://ftdichip.com/drivers/vcp-drivers/
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i. Jak podtaczy¢ i skonfigurowac RaceTCS gdy mam tylko 1 wyjscie predkosci kot
napedzanych ze skrzyni biegéw?

= Podepnij sygnat czujnika do obu wejs¢ (lewe i prawe). Skonfiguruj ilos¢ zebow
jako ilos¢ zebow na czujniku x przetozenie dyferencjatu. Jesli czujnik ma 40
zebdéw, a przetozenie dyferencjatu wynosi 3.42, to daje 137 zebow.
j.  Podfaczytem RaceTCS jak w schemacie, urzagdzenie dziata, USB jest wykrywane, ale
samochéd nie odpala. Co moze by¢ nie tak?

Upewnij sie, ze podczas rozruchu silnika napiecie +12V zasilajgce RaceTCS nie
zanika. Czasem obwdéd moze by¢ wytgczany podczas rozruchu. tatwo to
zdiagnozowac obserwujgc LED RaceTCS. Ustaw potencjometr na pozycje OFF,

LED powinien swiecic sie ciggle podczas rozruchu. Jesli LED gasnie, to znika
napiecie zasilania.

k. Potecjometr wybiera Preset niedoktadnie

= Zerknij w opis kalibracji potencjometru w dziale 7

I.  Jaki rodzaj przewodéw uzyé do podtgczenia RaceTCS?

Uzyj 0.5mm? (20AWG) dla wszystkich przewoddw, poza GND power. Te
przewody powinny by¢ Imm? (17AWG). RaceTCS wymaga 3 oddzielnych
przewoddw masowych, ktdre idg do wspdlnego punktu masowego na silniku.

m. Pomimo nieaktywnej fukncji Launch Control RaceTCS nadal ogranicza obroty na
postoju.

=  Funkcja StartRPM stuzy do ograniczenia obrotéw silnika , zanim samochdéd
osiggnie odpowiednig predkosc. Mozna przestawic StartRPM na wyzszg

wartosc lub zaznaczy¢ opcje Start RPM when moving. Wtedy ta funkcja
aktywuje sie dopiero, gdy samochdd ruszy.
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9. Nissan 350Z
ECU diagrams
L ! |
za[2a]22[21[2010] 181716 1a[1a[1a[1z[11[10] o[8[ 7 [ 6
5 43]42]41{40]30]38]37]a6]as]a4]as]a2]a1 [an[ 29[ 28] 27] 2625 0 o
62|61]|60[59|58|57|56|55[54|53|52|51 50|49 48| 47)46] 45|44 90)91]92193[94]95| 96|97 Hs.
1 (81]eo[7a[78]77| 78] 5] 74 73] 72 |71]70]ev]e8 67]68 65 64 l62| | [82]83]a4]8s]es]|87]as]as]
L= (L= [L=I}
ECM
GND GND GND
||115|| ||116I| || 1 ||
T T T
BiN BiH i
EC-MAIN-01

W DETECTABELE LINE FOR DTC
T MON-DETECTABLE LINE FOR DTC

BATTERY

IGNITION SWITCH
OMN OR START

AEFER TO
PG-POWER.

El 108 [FJUBE',E BLOCK 154
d IPOM E/R
(INTELLIGENT
POWER
5] DISTRIBUTION
l_l 6 MODLLE ENGINE
Wil [| ECM OOM)
% oll [RELAY ED.
wis Hiw WiL
[
wis AW AW WiL
,—|—| — Ei2
95 1Ly L7 1} -|
@15 =)
wis @ P AW WL
I— WiL = TO EC-IGNSYS
wiL 2
.}-1:(2 l_l_l
wa - Gyl
P AW
[ios] [i71] [all [l
IGN SW SSOFF VB VB

ECM
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VDS/TCS/ABS Diagrams

I =] 15 Tl 7] 1
3736 I 3534133 1aft3[1ef11[10[ 9[8[ 7[6]5]4]3]2]
44]43)42141140139138)| v | TR (30 [Teolesor[os o5 eafesleo 21 oo st 7] 16) Gy

123458
b snanast§ EREI ! |
VDC/TCS/ABS CONTROL UNIT
28 2% W0 8 8 15 14 13 12 11 40 78 a4 67 88 89 3 5 25 53 55 28 4 B 4 a9
BRAKE PARKIN
A 8 o @ i, DEE i (s
fRONT pONT AEAR  REAn 23 CH I
iltn Nstn SNEn Sbe  * = = -85
H AH LH AH gg ’é fg Momw@ :cDS(:uAmn
To lllumination VDC OFF
‘systam SWITCH
I - L
' |
el
Nissan 350z
VDC/TCS/ABS
8 11 13 15
_ ECU
Colors do not represent actual wire colors
FL RR RL FR in car wiring
GND Injlnl 21
Injin2 22
Injin3 23
R Injing 40
Injins 41
Injln6 42
1
InjOutl k 2
InjOut2 Ir 3
InjOut3 2
InjOut4 r 5
InjOuts I 5
InjOut6 r
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10. Nissan 300ZX

L*
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1@
@
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®
®
®
@
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|epow eAUp°HY

NISSAN 300ZX (Z32 Series)

E.C.C.S. WIRING DIAGRAM
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il
S

s

mnmmsaﬂm:amummn
e L REEEEEERE FEE

Q/V [BnuBW LM [8PON

HOSN3S

YOSN3S
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%
]

®
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HI@

1l [

Circuit Diagram for Quick Pinpoint Check

® The unit side connectors with a double circle * @ are connected to the harness side connectors shown
in the “Component Parts and Harness Connector Location”. (See page BR-35.)
® The terminal numbers in the connector coincide with the circuit numbers surrounded by a single circle “ 0.

STOP LAMP FUSE
puse SWITeH = IGNITION SWITCH
< ﬁ I ON or START
BATTE N o o e
ABS
WARNING
To stop lamp +—¢ LAMP ACTUATOR
2 = T 238[2$ FUSIBLE
% = MOTOR LLNE
17 5
FUSIBLE
@ 27 LINK
21 T -
CONTROL <
UNIT >e<
L.H ACTUATOR
2 D RELAY FUSIBLE
: b X
FRONT R. H
5 o 5 LINK
IREAR
9 A
SOLENOID VALVE &
2 b BATTERY
[m]
& [1]2] [misle] [9]
GO)—(0)—G% m: L [11]
£ L ALTERNATOR
5B aDXB2XIX I8 7[26[25[4 XX 1RIDY]
T8l 7DXIST DXL S8 DX 6 IXT4 DX 2] 1
SBR891B
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11. Opel Speedster/VX220 turbo

Opel Speedster (VX220) Turbo

ABS module

9 12 14 22

Colors do not represent actual wire colors
in car wiring

RR FR FL RL

GND Injinl

Injin2

Injin3
~==RaceTCS ELIILT

InjOutl

. Xt
} 2
InjOut2 Irtra4
|

InjOut3
InjOut4

W celu utatwienia instalacji spotecznosc VX220.org.uk stworzyta poradnik:

https://racetcs.com/files/DIY%20Guide%20VX220.pdf
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12. BMW E36

Bmw] Antilock brake system (ABS) M3
3 3
=3
w
| —=ZI"szum
-
ST =t & = =1 |
L _l
Y 7Y T T~ Y =y - i5 ® -~ 7 F [ Y xum
BR 5 5BL 5 GE 5 GE/SW 5
BRY BR BR GE/
w
RT BR A
]
o
(=)
S
w
1 F] u 2 1 % 2 ﬁ 2 M
B2 B4 Bl 2‘3 s
. = 5 3 i ABS - ear it ABS sen-
Front left ABE sensar | N |Rar\eﬁA.E.:5@nsu I ]I::m sght ABS sen | ]lw
3 X4 3 e
— front left pule - rear ket = - — front pulse gen- i = L -
] {Q‘} e {@} el | @3% o @ oiient
1 1
l Ground distibution l Ground distribution
1 rOE ] 1 ErD3
| |
2 nies ) 8
FL signal — 37, RL signal — 34, FR signal — 15, RR signal - 35

Bmw] Antilock brake system (ABS)

3 8
g
=

A202
—l.-'-EIS:xrt'\ium
ST T @ =%l =t i
!
Nas = = D B2 o ZY =Y xnas
BR 5 5BL 5 GE 5 5 GE/SW| 5
BR/ BR BR GE!
w
RT BR B
o
o
=)
&
(4]
1YY xe 2y TY a2 2 X113 K
B2 B4 Bi ;3 A
ront bef S S rght ASS sen- ear right ASS sen-
Front et ABS sensor | | | Rear et ABS sensor I i I;m gt 455 sen | | Lu
8 R X /—\\ front left pulse gener- rear lef puise gener- @R X /—\\rjulmnl:ulsegen- /_\ right rear pulse gen-
' ator (ABS) ator (ABS) I exator (ABS) efator (ABS)
1 1
1 1
I ind disrbution I Ground distribution
I T I 6703
1 1 2
2 e A g

FL signal — 1, RL signal — 6, FR signal — 19, RR signal — 22
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Bmw]| Automatic stability control (ASC) 6—cylinder Petrol model
3 a
&
52
ABSIASC control unit
ad | ™ 1 3t T El I 3
2 &Y T T T T =Y =Y =y Y &Y wfxum
- — — - o
== e C‘—"‘.'.mu C'—’.'.'.Qm C_= wetio
Shiekd Shiekd Shisid Shiek
=3 ws E=S s
o3
B
J
2
b
S
w
. —] — -1 -1
> E._--1 < . - .
TY s 2y TY 22 Y TY a2 YT s
B B4 B B
3 [1 ] Front et ABS sensor [ | ResrienABS sensor 3 [1 | Front ignt a5 sen- [] | Fesrses sen
3 x 3 A xmz
— front left pulse gener- rear lef puise gener- right Font pulse gen- ot e
- g B | @ e
| |
I Ground dsstribution I Ground distribution
I A I B
| | o
[ ] 1 o
& e g @

FL signal — 48, RL signal — 46, FR signal —47, RR signal — 45
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13. BMW E46

BMW E46 uzywa czujnikéw Hall | wymaga zainstalowania rezystora 100R (dofgczony do zestawu

RaceTCS) na przewodzie masowym.

+12V

ABS

\/v\/\ Ground

Added resistor
100 Q

Wheel in
RaceTCS

Hall sensor connection with abs

Hall sensor

Sg 4 rézne pompy ASC/DSC z innymi numerami pindw, ale majg te same kolory na schematach.

FR — BR GE (zainstaluj rezystor na BR)
FL — BR BR/RT (zainstaluj rezystor na BR)
RR — GE/BR GE/SW (zainstaluj rezystor na GE/BR)

RL — BR BL (zainstaluj rezystor na BR)

braun BR = brown
blau BL = blue

rot RT =red

gelb GE = yellow
grau GR = gray
schwarz SW = black
weiss (weil’ ) WS = white
grun GN = green
orange OR = orange
rosa RS = pink
violett VI = violet
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i e e e e i i e
I P
»,
| & )
| 1
L s
) S S v S0, eyl e S S e S e S,y e o e e S e S S e e ] e
19 ) 20Y 1] 2 Y x1170
DFVR DFVR+ DFVL DFVL+
0.3 03 05 03
BR GE BR BRRT
1r _____ 2 Y xa3 5 2 Y xu4
Bl o B2
@ Frok tight spesd {@ Front left speed sen-
Sensor sor
3 l X113 3 ] xue
3L 31L<l
03 03
BR BR
X166 X165
F S F S
FCa e i L R VS B R R T T R s e s e )
: : ABS/ASC unit
i )
| |
. g
N N O oy v Sy SN e e
»nY 2 s 6 Y xum
DFHR DFHR+ DFHL DFHL+
053 05 05 03
GEBR GESW BR BL
1 r ''''' 2 Y X143 1 r ----- 2 'I X142
B3 B4
@\ Rear right spaad @ Rear loft speed sen-
Sansor sor

FR ground — 19, FL ground — 1, RR ground — 23, RL ground -5
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ezzrsorcoressoseatasazsrarsassoRzREnRT 45
] 7
® )
1
|
DFVR DFVR+ DFVL DFVL+
03 035 05 0.3
BR GE BR BRRT
1 r _____ 2 Y 13394 1 r _____ 2 Y x13395
Bl B2
@ Front right speed @ Front left speed sen-
sensor sor
P 1 Tas T TTTTTTTTTTT T T T A T T T T T s G AR
: : ABS/ASC umit
i & )
| ]
. g
ey e S Gt St ol S ke G e S ' S Gy et o o o e e W S e i S gy
2 43 37 36 J X18303
DFHR DFHR+ DFHL DFHL+
03 05 03 0.5
GEBR E/SW ER BL
1 r _____ 2 _] X377 1 r ————— 2§ 37
B3 B4
@ Rear nght spead @ Rear loft speed sen-
Sensor sor
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s s iy Tot SV
: ABSDSC unit
I
1
]
T |
H1746
DFVR DFVE+ DFVL DFVL+
03 03 03 03
ER GE ER BR/ET
lr _____ 1Y xu3 1r _____ 1Y x4
Bl B2
@ Fromt right speed @ Front left speed zan-
SENSOT sor
3 l X113 3§ e
30L=2 3IL<]1
03 03
ER ER
X166 X165
& £
IR R R = S e I e e e - (= e 15 ) A6
: : ABS/DSC it
| !
| I
g 4
e e e e e e ety
6 ) 5 33 ) 34 Y x1746
DFHR DFHR+ DFHL DFHL+
5 03 05 05
GEBR GESW BR BL
1 r """"" 2 Y X143 1 r ————— 2 'I X142
B3 B4
@ Rear right speed @ Rear loft speed sen-
Sansor s0r
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[P D G G S W W . -~ — - -y

| 15 4 Ass
: : ABS/DSC unit
W
. Q) |
| |
] 1
o e o e s ey o ) o e ) S s e s e o e s
46 ) 43 33 34 Y 18303
DFVL DFVL+ DFVR DFVR+
0.3 0.5 0.3 0.3
BR BRERT BR GE
1 2 | 13394
J'\_ _____ 1
2 Bl
@ Front right spead
sSensor
1 2 | 313395
[~ S — -.4|i
) B2
@ Front laft speed sen-
s5or
e L L e L ST L T
: : ABS/DSC unit
. &) |
| 1
- .
e S ] S Sy vl o e W ) Gy e S S S S e S e ] s o G S
37 6 Y 2Y 13 Y x18303
DFHL DFHL+ DFHR DFHR~
03 03 03 03
ER BL GEBR GESW
1 2 | 317
| -, SN GRS X -
B3
@\ Rt sigit spead
sensor
1 2 | x37
[, SR —— . }

B4

Rear loft speed sen-
sor
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14. Mazda RX8

Mazda RX8 przed wersjg R3 uzywa czujnikdw VR.

Kolory przewoddw oraz pozycje we wtryczce sg na diagramie ponizej:

BATTERY X=01 X=07 ¥=0Z
2 ¢ H oo '
® (G Q] ]
MAIN 120A| BTN 30A DSC 7. 5A
peN
D3 30A 1GuITION RELAY IGHITION RELAY (SECTION B-1o) cAT
! LGNIT] (SECTION B-1n) MT
(SECTION B-12) vpDeoal  (sécTion b-var
ABS/DSC §OA @ ® ©)
{F.
8/L /8 B/ (0 /W /8 W
(F) {F) () ) [} i3]
o === ==ss======= R========== zzz=zzz=f===== 02-07
[O) A F E
STEERING ANGLE SENSOR
G ®
:::::::::::*02,0, YR
276 (F)
R/G (1)
0r-0e 801
DSC_OFF
SWITCH
ABS WHEEL-SPEED ABS WHEEL-SPEED  ABS WHEEL-SPEED az-08
SENSOR LF SENSOR RF SENSOR LR sth
é ©
TI7
02-01 0SC HU/CH(F) 02-02 ABS WHEEL-SPEED 02-03 ABS WHEEL-SPEED 02-04 ABS WHEEL-SPEED 02-0% ABS WAEEL-SPEED
SENSOR_LF (F) SENS (F) SENSOR LR (R) SENSOR RR (R)
i)
02-07 STEERING ANGLE
ENSOR (1)
N
[J [AY E [AC W K [} E []
e et o e [ [ [ o [ o [ovulsulfolfod /
g AW AK AT [AF [AD° A Y v s & W O T F T R/G|R/Y |GY/R|
R/G| % |a/w|u/s||./w|a/v|a/n| * | * | * | * | * | ¥ [orB| 6 |Core]

WIRING COLOR CODE

Color

Code

Color

Code

Blue

L

Orange

Black

B

Pink

Brown

BR

Red

Dark Blue

DL

Purple

Dark Green

DG

Sky Blue

Green

G

Tan

Gray

GY

White

Light Blue

LB

Yellow

| Light Green

LG

Violet

<|<|=[-|8| & =|v|O

Natural

N
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15. Mazda MX5 NC (pre-lift)

MX5 MK3 (zgodnie z raportami uzytkownikdéw) uzywa czujniké Hall. Poziom sygnatéw na przewodzie
masowym zmienia sie pomiedzy 0.5V i 1V, wiec nie ma potrzeby instalowania rezystora. Sygnat
odniesienia ABS ustawiamy na 0.76V.

16. Mazda MX5 NC 2012+

MX5 MK3.5 and up use Hall effect sensors (the same is with RX8 R3 version). Jesli czujnik zachowuje
sie inaczej niz opisany powyzej, zainstaluj rezystory 100R na przewodzie masowym

ROOM 15A
O i
IG 1
ABS 30A -
OO
COMEINED SENSOR
A
ABS 40A | canz L
oo B CAN e B—lcan
= DRIVER |4 G —|DRIVER
CANZ_H
G
A
ENGINE 15A ) STEERING ANGLE SENSOR
—ono————(u—{__|
IG SW A
METER 154 E—CAN B
oo —F—{DRIVER|

-

+—————CAN_L

BRAKE SYSTEM Conh
WARNING LIGHT ABSWARNING LIGHT _
— DLC-2
3 o n
@4 |1 DSC OFF LIGHT 3
S NSEC HUCM
&1 | |-DSC INDICATOR
e HIGHT BRAKE SWITCH
u SN R .
CAN STOP 10A
L DRIVER .
— CAN_H —_—
INSTRUMENT GLUSTER X— CAN BRAKE LIGHT
W— DRIVER
CAN_L =
PCM
AN H DSC OFF SWITCH
TCM (AT)
CAN H i M i LA nL .
DRIVER H —O0 B
g PR
x || 1 ; LF
CAN_L & E ABS WHEEL-
CAN_H=——— I laannnTs SPEED SENSOR
—t | L} AR
D s H A
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17. Ford Mustang GT 5th gen

Ford Mustang 2010-2014 with 5.0 Coyote engine

RACETCS <-> PCM
Injinl <-> Pin53
Injin2 <-> Pin54
Injin3 <-> Pin55

RACE TCS

injlnd <-> Pin62
Injin5 <-> Pin63
Injin6é <-> Pin64
Injin7 <-> Pin65
Injin8 <-> Pin68

side

Output from TCS connect to the same wire on the injector

ﬁ Injectors
connector

Use resistor 1000hm on

signal wire (out) from sensor,
ABS MODULE and connect to RaceTCS
between resitor and wheel

F.L-Pin28 =S eed sensor

F.R.-Pin4

R.L.-Pin 35 —I
R.R.-Pin 10 —I
ot +

Hall sensor
Or ] Ring 50 teeth
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Clutch Pedal
Bottom Travel Switch
(Norrnxlily Acper)

CPP-BT C-9
PWRGND




